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PRZEBUDOWA UL, NOWODWORSKIEI NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE}
DO UL WOJSROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE]

DOCELOWA ORGANIZACIA RUCHU - PROJEKT PROGRAMOW SYGNALIZACH

OPIS TECHNICZNY

1. Podstawowe przepisy

e Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach” /Zatacznik
do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003 r./

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu Drogowym (Dz. U. Z 2012 r. Nr 1137 z
poz.zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
na tym zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729)

2. Celizakres projektu
Zakres : Skrzyzowanie ulic Chociebuskiej i Nowodworskiej we Wroctawiu.

Cel: Korekta docelowych programéw sygnalizacji w celu zapewnienia bezpiecznego i optymalnego
ruchowo sterowania sygnalizacjg swietlng w obrebie skrzyzowania z uwzglednieniem zmian w
organizacji ruchu w ciggu ul. Nowodworskiej (pas rowerowy, strefa ruchu uspokojonego)

3. Rozwigzania projektowe
Nie projektuje sie zmian sprzetowych w obrebie instalacji sygnalizacji na skrzyzowaniu.
Projektowane zmiany w programach sygnalizacji wynikaja ze zmiany geometrii skrzyzowania oraz
wyznaczenia pasa rowerowego.
Szczegotowe rozwigzania opisano na poczatku czesci rysunkowej

4. Uwagi koncowe
Programy sygnalizacji nalezy wdrozy¢ zgodnie z niniejszym projektem

Przed uruchomieniem sygnalizacji nalezy dokiadnie sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczenia
poszczegdlnych sygnalizatordw oraz detektoréw z odpowiadajgcymi im wejsciami w sterowniku

Opracowat:

mgr inz. Damian Geisler
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PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIE] NA ODCINKU QD UL GUBINSKIE]
DO UL, WOJROWICKIE] WE WROGEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE!

DOCELOWA ORGANIZACIA RUCHU - PROJEKT PROGRAMOW SYGNALIZACII

skrzyzowania 104

ul.Chociebuska — Nowodworska

Zmiany sprzetowe

e Brak korekt sprzetowych

Zmiany programowe
e Przeliczono czasy miedzyzielone dla skrzyzowania
o sporzgdzono rysunek trajektorii ruchu w skali
o zastosowano parametry strumieni ruchu zgodne z rozporzgdzeniem

= dla wlotu ul. Nowodworskiej przyjeto predkos¢ dojazdu i ewakuacji 8/33 km/h
(strefa ruchu 30 km/h) z wyjatkiem strumienia ruchu rowerowego relacji na
wprost dla ktérego w ramach grupy sygnalizacyjnej k4 przyjeto predkosc
ewakuacji 4,2 m/s

= dla strzatki warunkowej przyjeto predkosc ewakuacji 8.33 km/h

o tabele obliczen zafgczono do projektu

zaprojektowano nowg tabele czaséw miedzyzielonych

e zaprojektowano nowe programy poczgtkowy i koficowy

e zmieniono ukfad faz ruchu

e zaprojektowano nowy zestaw programow awaryjnych 01P072, 02P080, 03P080

= w programach szczytowych na wszystkich relacji kotowych uzyskano otwarcia
rowne lub dtuzsze od obecnych

e zaprojektowano nowy program akomodacyjny 04AK60

e zaprojektowano nowy harmonogram pracy sygnalizacji
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Zadanie:

PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIE) NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE)
DO UL. WOJROWICKIE) WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWEI

Opracowanie:

Projekt docelowych programéw sygnalizacji

Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Plan Orientacyjny Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 1
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PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIEJ NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE]

Zadanie:

DO UL. WOJROWICKIE) WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE]
Opracowanie: Projekt docelowych programow sygnalizacji
Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Schemat skrzyzowania Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 2
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k1 2(3|4]|5 8 4 Kia
k2 2|54 7 Kib
k3 415 6 K2a
ka| 9|7 5 12 K2b
k5| 5|4]3]|3 5|8 5 K3, K3p
k6l 3|42 4 7 5 K4, K4p
pi|8|9]6 P1a, P1b
p2 5|5 P2a, P2b
p3 2 2 P2c, P2d
p4| 4 6 5 P3a, P3b
p5 1 5 5 P4a, P4b
s1]1 6|4 SK4
wi Wi
w2 we
w3 W3
w4 W4

Objasnienie tabeli:
- wiersze - grupy sygnalizacji - potoki ewakuujace sie
- kolumny - grupy sygnalizacji - potoki dojezdzajgce

- wartosé liczbowa w tabeli dla kazdej z par grup okresla czas w sekundach jaki musi uptyna¢ od korica sygnatu
jazdy dla grupy ewakuujacej sie do poczatku sygnatu zezwalajgcego na jazde grupy dojazdowej
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Foilamie: PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIEJ NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE)

DO UL. WOJROWICKIE) WE WROCLAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE]
Opracowanie: Projekt docelowych programoéw sygnalizacji
Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Tabela kolizji Data: 09.2018
Projektant: mgr inZ. Damian Geisler Rysunek: 3
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DO UL, WOIROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE]
Opracowanie: Projekt docelowych programow sygnalizacji
Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Fazy ruchu Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 4




Nawa programu: START

Skrzyzowanie: sk 104
Typ programu: kaczny

0 5 10 15 20 25 30 35 40 4 50 55 60 65 70
min. 180s |
k1 6370 Kila
K2 = anl  Kib
k3 = K2a
w LI s 2
k5 258 K3. K3p
K6 2% K4, Kap
pt [ XXX 2235 P1b, P1a
pe XXX 4162 P2b, P2a
pa XXX @62 P2d, P2¢
pd XXX 2534 P3b, P3a
p5  [X X X 6470 P4b, P4a
s XXX XXX XXX X XPLX AKX XX K XX 350 KX KX XXK| ska
wi PO X XS LIILG) ) SO MK NN W
v PR R R R R DA NTN AN v
wa OCIX XSOOSOk 1 XXX XXX XKXKHXXX] ws
wi ><><><XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX><><><XXXX)IIQ%B:}I w4
Nawa programu; STOP
Skrzyzowanie: sk 104
Typ programu: Koficowy
0 5 10 15 20 23
11 min. 180s
ki1 05 Kia
k2 05 Kib
k3 05 K2a
kd K2b
K5 K3, K3p
K6 K4, Kdp
p1 XX X| Pib.Pla
p2 XX X| P2b.P2a
p3 XXX Pad, P2c
p4 X X X| P3b.P3a
p5 X X X| Pdb, Pda
st POXXOXX XKD sk
Wi BOXXXXXOOGODK] Wi 240 g
w2 POCKOKXXXXOPIN] e Wydziat Ingyprc s
Wa XX KR AR K KXKKKKX]| W “¥nlerii
wi I OOXIXIX XX wa
S PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIE] NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIEJ

DO UL. WOIROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWEJ

Opracowanie:

Projekt docelowych programdw sygnalizacji

Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Program poczatkowy i koficowy Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 5




Nawa programu: 01P072

Skrzyrowanie: sk 104
Typ programu: Staloczasowa

1] 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 72
15 v’ Kia @
[0 Kib
s Koa
s Keb
0 K3, K3p
£ K4, Kap
= Pib.P1a (33)
o P2b.Pza  (35)
e pze. P2 (23)
£ Pab,Paa (13)
0 P4b,Pda (25)
IR KRR KKK R KRR K KR XXX e KX KK K| sk @
fEseeeeesese | |1111111ED] SXKAXAIARKNXIRIN] W @
53K 3 3 3K 0K X K 3K KK 2K KK X KKK K IIII-IIIII]"IIIII?‘“ wa
DX X XX X O TTTITTE=A X X XXX AR AR KKK Wa @
TS T T X X KXo X X XA X R XX XA w4

Nawa programu: 02P080
Skrzyzowanie: sk 104
Typ programu: Staloczasowa

5

10 15

k1 Kia
k2 Kib GD
K3 K2a
K4 Keb
K5 K3, k3p (20
K6 K4, K4p
p1 Pib P1a (33)
p2 P2b, P2a
p3 Pad, P2c
pd Pab, P3a (313)
p5 pab, Paa  (28)
s1 SK4 @
wi 55 X HXHXHX KX AKX HKRARKK| Wi @
we unmasmnmnnmkzz we
w3 KA AR KA KK AKX wa )
wi w4 &)
Nawa programu: 03P080
Skrzyzowanie: sk 104 U:“::‘"_Mn NIEJ?’:‘KT VAT = o
Typ programu: Staloczasowa i
Wydziat Inzynierii |
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Wi XK XXX XK KK XK ITNTNEESS w1 @
w2 DX X X A KKK XX KKK K XK K 111111 (€2 XX we €]
wa [ R K X XX X AL == XK A KK AR K AAK KKK K| wa @
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;I PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIEJ NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE)

DO UL. WOJROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE

Opracowanie:

Projekt docelowych programoéw sygnalizacji

Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Program awaryjne Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 6




Program akomodacyjny 04AK60

0 5 10 15 20 25 30 3 40 45 50 55 60
k1 536 Kia
k2 52.1 Kib
k3 516 K2a
k4 1428 K2b
k5 3548 K3, K3p
k6 1523 K4, K4p
P EE P1b, P1a
p2 3445 P2b, P2a
p3 %50 P2d, P2c
p4 1427 P3b, P3a
p5 54-10 Pdb, P4a
st OO KX XXX K XXX KK X 2 XXX XX|  ska
w BSOSO OCDHXXHXIOTOT] W
w2 POCIIXXRX KA I XXX XX NenliNsee
ws POOPOSATTTIIE:: KX XXX AKX KKK Ws
we IEITII X X X XXX X XXX XXX AKX XA ws

W1 W2
Warunki;

W1 — Czy jest wykryty ruch na detektorach X1a lub X1b lub X2a?
W2 - Czy jest wykryty ruch na detektorze X3 ?

Detektory radarowe X1a, X1b, X2a, X3 — zasieg wykrywania od 40 do 80 metréw od linii P-14,
podtrzymywanie sygnatu 1 sekunda

=T FVY 3T Tl
UnZAD MIEISKI WROTY

Wydtuzanie :
Warunek W1 — maksymalnie 20 sekund
Warunek W2 — maksymalnie 20 sekund

V@ydziaélniynierﬂ Mig).

Algorytm pracy: Praca sygnalizacji rozpoczyna sie programem START i koriczy programem STOP.
Program akomodacyjny realizowany jest cyklicznie zgodnie z diagramem od 0 do 60 sekundy. W
miejscach wskazanych w diagramie nastepuje sprawdzenie warunkéw. Jezeli warunek jest spetniony
nastepuje wydtuzenie programu w miejscu warunku o 1 sekunde. Gdy warunek jest niespetniony lub po
uptywie maksymalnego czasu wydtuzania program przechodzi do realizacji dalszej czgsci diagramu.
Minimalna diugos¢ cyklu 60 sekund. Maksymalna dtugos¢ cyklu 100 sekund.

W przypadku wykrycia awarii detekcji (state wzbudzenie > 300 sekund lub brak wzbudzenia > 600
sekund) sterownik zataczy programy awaryjne wg harmonogramu. Po ustaniu warunkow awarii
sterownik przywréci akomodacyjny tryb pracy. Sprawdzanie awarii w godzinach pracy kolorowej.

7adanie: PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIE] NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIEJ

DO UL. WOJROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE)
Opracowanie: Projekt docelowych programow sygnalizacji
Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Algorytm sygnalizacji Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 7
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Lp Dzien | Godzina | Tryb podstawowy | Tryb awaryjny

1 Niedziela | 00:00 | Zote Pulsujgce | Z6te Pulsujace
2 Niedziela| 08:00 04AK60 01P072

3 Niedziela| 10:00 04AK60 02P080

4 Niedziela| 20:00 04AK60 01P072

5 Niedziela| 22:30 Zéte Pulsujgce | Zéhe Pulsujgce
6 Pn-Pt 05:00 04AK60 01P0O72

i Pn-Pt 06:00 04AK60 02P080

8 Pn-Pt 13:00 04AK60 03P080

9 Pn-Pt 20:00 04AKB0 01P072

10 Pn-Pt 22:30 Zébhte Pulsujgce | Zotte Pulsujgce
11 Sobota 06:30 04AK60 02P080

12 Sobota 13:00 04AKE0 03P080

13 Sobota 20:00 04AK60 01P072

14 Sobota | 21:30 Zblte Pulsujgce | Zéte Pulsujace
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Zadanie:

PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIE) NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE
DO UL. WOJROWICKIE) WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWE)

Opracowanie:

Projekt docelowych programow sygnalizacji

Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytul: Harmonogram pracy Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Rysunek: 8
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Zadanie:

PRZEBUDOWA UL. NOWODWORSKIEI NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE)
DO UL. WOJROWICKIE] WE WROCLAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWEJ

Opracowanie:

Projekt docelowych programéw sygnalizacji

Obiekt: Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)
Tytut: Plan skrzyzowania Data: 09.2018
Projektant: mgr inz. Damian Geisler Skala: 1:500 | Rysunek: 9
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UWAGA:

Rysunek przedstawia trajektorie strumieni ruch w obrebie skrzyzowania niezbedne do wyliczenia czasow

miedzyzielonych - symbole sygnalizatoréw maja jedynie charakter pogladowy imnie odzwiereiedlajg ™" ="

S

rzeczywistych lokalizacji w terenie Wydziat Inzynieril Fis

Zadanie:

PRZEBUDOWA UL, NOWODWORSKIEJ NA ODCINKU OD UL. GUBINSKIE)
DO UL, WOJROWICKIE] WE WROCEAWIU W CELU WYZNACZENIA DROGI ROWEROWEI

Opracowanie:

Projekt docelowych programow sygnalizacji

Obiekt:

Skrzyzowania ulic Chociebuska — Nowodworska (104)

Tytut:

Trajektorie ruchu Data: 09.2018

Projektant:

mgr inz. Damian Geisler | | Skala: 1:500 | Rysunek: 10
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Skrzyzowanie ulic Chociebuska — Nowodworska (104) - arkusz obliczeniowy*

Przyjety cmz
Grupa{E} | Grupa{D)] | Lp{E}[m] | V{E}[m/s] | S{E}[m] | T{E}[s] | T{E}z[s] | V{D}[m/s] | S{D}[m] | T{D}[s] | Tmin(s] yj?s{

k1 k4 10 13,89 30,6 2,92 3 8,33 30,84 4.7 1,22 2
k1 k5 10 13,89 19,35 2,11 3 16,67 33,94 3,04 2,07 3
ki k6 10 13,89 29,8 2,87 3 16,67 20,03 2,2 3,67 4
k1 p1 10 13,89 8,85 1,36 3 1,4 0 0 4,36 5
k1 p4 10 13,88 48,92 4,24 3 1,4 0 0 7,24 8
ki1 s 10 13,89 29,8 2,87 3 16,67 20,03 2,2 3,67 4
k2 k4 10 13,89 | 25,22 2,54 3 8,33 22,64 3,72 1,82 2
k2 k5 10 13,89 42,94 3,81 3 16,67 26,75 2,6 4,21 5

k6 10 13,89 26,97 2,66 3 16,67 23,04 2,38 3,28 4
k2 pl 10 13,89 8,89 1,36 3 1,4 0 0 4,36 5

p3 10 13,89 45,16 3,97 3 1,4 0 4] 6,97 7
k3 k5 10 8,33 28,72 4,65 3 16,67 4479 3,69 3,96 4
k3 k6 10 8,33 27,33 4.48 3 16,67 29,73 2,78 4.7 5
k3 p1 10 8,33 32,79 5,14 3 1,4 0 0 8,14 9
k3 p2 10 8,33 9 2,28 3 1,4 0 0 5,28 6
k4 k1 0 4,2 30,51 7,28 3 16,67 17,03 2,02 8,27 9
k4 k2 0 4.2 22,62 5,41 3 16,67 17,61 2,06 6,35 7
k4 k5 0 4,2 19,96 4,78 3 16,67 33,55 3,01 4,77 5
k4 p2 10 8,33 9 2,28 3 1.4 0 0 5,28 7
k4 p5 0 4.2 37,62 8,98 3 1.4 0 0 11,98 12
k5 k1 10 13,89 41,58 3,71 3 16,67 19,88 2,19 452 5
k5 k2 10 13,89 26,75 2,65 3 16,67 25,45 2,63 3,12 4
k5 k3 10 13,89 4479 3,94 3 8,33 28,72 4,45 2,49 3
k5 k4 10 13,89 31,35 2,98 3 8,33 22,56 3,71 2,27 3
k5 k6 10 13,89 33,24 3,11 3 16,67 15,91 1,95 4,16 5
k5 pl 10 13,89 48,84 4,24 3 1,4 0 0 7.24 8
k5 p4 10 13,89 8,56 1,34 3 1,4 0 0 434 5
k6 k1 10 13,89 15,3 1,82 3 16,67 19,97 2,2 2,62 3
k6 k2 10 13,89 19,01 2,09 3 16,67 18,15 2,09 3 3
ké k3 10 13,89 29,73 2,86 3 8,33 27,33 4,28 1,58 2
k6 k5 10 13,89 | 41,89| 3,74 3 16,67 | 30,43 2,83 3,91 4
k6 p3 10 13,89 40,46 3,63 3 1,4 0 0 6,63 7
k6 p5 10 1389 6,78| 1,21 3 1,4 0 o] 4,21 5
pl k1 0 1,4 14,09| 10,06 0 16,67 8,85 1,53 8,53 9
pl k2 0 1,4 14,09 10,06 0 16,67 8,89 1,53 8,53 9
pl k3 0 1,4 14,09 | 10,08 0 8,33 26,67 4,2 5,86 6
p1 k5 0 1,4 14,09 10,06 0 16,67 4283 3,57 6,49 7
p2 k3 0 1,4 8,36 5,97 0 8,33 5 1,6 4,37 5
p2 k4 0 1,4 8,36 5,97 0 5,56 2 1,36 461 5
p3 k2 0 1.4 6,31 451 0 16,67 4117 3.47 1,04 2
p3 k6 0 14| 631 451 0 16,67 | 3641 3,18 1,33 2
p4 ki 0 1,4 9,82 7,02 0 16,67 42,91 3,57 3.45 4
p4 k5 0 1,4 9,82 7,02 0 16,67 2,55 1,15 5,87 6
p4 s1 0 1.4 9,82 7,02 0 16,67 33,17 2,99 4,03 5
p5 k4 0 1.4 8,48 6,06 0 8,33 36,56 5,39 0,67 q
p5 k6 0 1,4 8,48| 6,06 0 16,67 6,78 1,41 4,65 5
p5 s 0 1.4 8,48 6,06 0 16,67 6,78 1,41 4,65 5
s ki 10 8,33 20,03 3.6 0 16,67 29,8 2,79 0,81 1
si p4 10 8,33 39,17 8,9 0 1,4 0 0 59 6
s1 p5 10 8,33 6,78 2,01 0 1.4 0 0 2,01 4

*uwzgledniono pary trajektorii dajace maksymalne wartosci czaséw dla kazdej z par grup kolizyjnych
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